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The present invention relates to a medical instrument, especially for use in surgery, comprising two parts (2, 3) which 
can be joined to each other; a coupling sleeve (7) which is joined to one of the two parts (3) of said instrument, and a 
coupling shank (6) which is formed on the other part (2) of the instrument and can be fixed inside the coupling sleeve 
(7), where said coupling sleeve (7) and the coupling shank (6) can be joined to each other in a non-positive fit by at 
least one coupling element (13) arranged inside a guide cage (12) and where the said coupling element (13) is 
principally slidable in an axial direction only and the coupling is provided with only one spring element (14). In order to 
produce a simple and cost-effective medical instrument, the coupling element (13) is brought into contact with oblique 
contact members (17) of the coupling sleeve (7) and the coupling shank (6), and the angle (alpha) formed between the 
center axis of the coupling sleeve (7) and the oblique contact member (17) of the coupling sleeve (7) is greater than the 
angle (beta) formed between the center axis of the coupling shank (6) and the oblique contact member (17) of the 
coupling shank (6) 
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(3) M§dizinisches, insbesondere chirurgisches Instrument 
(57) Die E rfihdung ;beto 



) 



ch i ru rgisches Instru ment rnit zwei uber eine Kupplung 1 i- ; ; . \\ V > 
verbindbaren Instrumeritenteileri 2, 3, mit einer rnit einem i \ 



<J> 



der beidenlnstm yerbu n den e n Ku pp lu n gs- 

hulse 7 und ieihem \an; dem 2 s 

ausgebildeten, tn der Kupplungshulse ; 7 festlegbaren 
KupplurigsscrV^ ein einfach und ;kpstengunstig 

aufgebautes rhedizintsches Instrument zu schaffen, wird 
erfindungsgemaB vorgeschlagen, daft die Kupplungshul- 
' se,7 \ind dey'KLippj|Alrj(08^Hc^ &0bbr r l ipind^^nft.ein'in oi- . 
nerri Fun ru ngskafig 1 2 angeordnetes unci an Anlaufschra- 
gen 17 von Kupplungshulse 7. und Kupplungsschaft 6 an- 
tiegendes Kupplungselement 13 kraftschlussig miteinan- 
der verbindbar sind/iwobei das Kuppl ungsel ement >13 i m , 
wesentlichen;nu^ ]'-.. 
nu r ei n Fede rel emeh.t <1 4 a ufweist. «•' : fy • 

■■■> , ■:.-< //.v-. ' . <: • ^^^^ |^ ' ' ' ' ' ' ' ' ' "'^ ' ' ' ' ' ' ' " ' ^ '''' ""' : I ' 
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Beschreibung ; . des in Axialnchtung der Kupplungshulse verschiebbaren 

, Schiebers ist es moglich den Durchmesser der Kupplung ge- 
Die Erfindung ; betriffV ein \ medizinisches, insbesondere : genuber den Kupplungen der aus dern Stand der Technik be- 
chirurgisches Instrument mit zwei uber cine Kupplung ver- kannten Instrurnente deutlich zu verringern. Die Ausbildung 
bindbaren Instnimenten teileri, mit einer nut einem der bei- 5 des Schiebers ist daruber hinaus konstruktiv relativ einfach, 
den Instrumententede ^ was sich wiederum positiv auf die Herstellungskosten ernes 

hem an dem andere^H^ 'derj^V; erfihdungsgerhkB ' ausgebildeteh mechzihischen Instruments 

KupplurigshuUe fesUegbarch Kuppluhgsschaft.' , auswirkt 

Ein gattungsgemaBes medizinisches Mstrument ist bei- GemaB einer praktischen Ausfthrungsfonn derEriindung 
spielsweise aus der DE-Al?i 95^4 W 
■/;■' kannt. Bei diesem als Rphrscli^ fig fur das mindestens einc Kupplungselement uber niinde- 

bekahnten Instrument erfolgt (las ifetl^n ;derybeiden In- stehs eiri Mimahmeelement fb 
strumententeile initemanderfl^einen.m die Kupp- ; y miteinanderverbunden sind/t^ 

lungshulse ey^&lre^ 

Eiflstich; in den im yeiTastejierii^^ des - Kupplungselem^ daB : durch •• i 

legte Kupplungselement durch ipnd)cisf^$ii^} druckbela^; ; I [ das ^yerscbiie|)en des Schiebers entgegen tier Kraft einer das 
stet eintritt Zum Losen der ?\ferbindung ist; die |Kiipj^ungs- y ; ^ Kupplungselement in ; die Raststellung \ druckbelastenden 
hulse als um die Langsachse desj^lracfi^ eine Kupplungselement auBer 

drehbare Drehhulse ausgebildet) jwp^ei: m ; . A HrigrifF der Ahlaufsc brage des Kupplurigsschaftes bririgbar 

hulseeineder Verdrehung entgegen wirkende zwei teFedern 20 , ist/ ^ : . ' .< - 
namlich eine Torsionsfeder angeordnetdst; Zwar ermoglichti Um sicherzustellen; daB : sich die an den Anlaufschragen 
: , die Kupplung dieses bekannten mexlizinischen Instruments ( von Kupplungshulse unci Kupplungsscbaft anliegenden 
eine sichere Verbindung der beiden Insirumentcnteile mil- Kupplungselemente eine feste Verbindung bildend zwi- 

^c^Mittel- 
w ijder Kupp- 
■oB&r. ist ; als den zwischen 

?;Anlauf; 




benotigeii, um eine uberwiegend'spielfreie' Verbindung der teilen cine Verdrehsichemng vorgesehen ist. ■ 
beiden y Instrumententeile ■ miteinandeiv 1 zu i gewahrleis ten :-; i ; > GemaB einebersten praktischen A u sfuhrungsf orm der Er- 

Aufgrund dieses hohen .konsunaktiven;'<Xufwan^ .Verdrehsichemng als in einem der Instrumen- 

bekanriten mit yS angeordneter Zapfen ausgebildet,- der«in eine ent- 

schen Instrurnente sehr teuer. " sprechende Nut iin andereh Instnimententeil eingreift 

Ausgehend Vph dieseni Stand der Technik liegt der Erftn- : GemaB einer zwe'iten ^usfuhruhgsform der Erfindung ist 

dung die Aufgabe zugrunde, ein medizinisches Instrument^ ■ der^ in einem der Instrumententeile ausgebildete Zapfen in \ 

. def eingangs genannten Art zuschaffen;; Welches' einersei ts jeweils seiner .von .mehrerenin-dem 'ah^j^t^j^^^^ 11 ^ 

eine im wesentlichen spietfrei^Ve^ aujgebildelen Nuteri festlegbar, Durch diese Ausbildung ist ' flp 




verschieddneri'Wrikel- 



JDie'Mp^ih^ 

Die Losung dieser Aufgabenstellun^ kann gemafi einer 

dadurch gekennzeichnet, daB :($e^Kupplungshtil^ der 50 weiteren Ausfiihrungsforrn der Erfindung auch dadurch er- 
Kupplungsschaft iiber mindestens ein in einem ^u^ngska-^^^ 2^ als zwischen den In- 

fig angedrdnetes und an ^Ahkitfschr^ei|i ( \vph yKupplungs- ■ : strumententeilen wirkerider ; Rastmechanismus ausgebildet 
hulse und Kup^ ist. 

kraftschlussig • miteinanderV- verbindbar -. sind, wobei das ; Eine besoriders ; gute Spielfreiheit zwischen den beiden 
Kupplungselement im^w^ da- 
urid;die;Kupplungnur.ein F^ ■>■•■,■ durch erzielt werden, daB sich der Kupplungsscbaft iiber 

Durch die Verwendung nur eihes IJed^relements zur Aus- seine)Umfangsflach&^)^eiiAuflag^ A ■ . 

' ''bilSiihgjder/K^ mcdizirii- seite dei Kupplungshulse abstutzt,-,deren t Entfeniuhg von- V> 

s<c|ifeln^ einander in < axialer Eichtung de^i Jtu^ungsschaftes be- 

Br^'entfernteri' • 
> hohe Kippmomente 
} wie diei bei f deh:be-"vV*i . 

Kupplungshulse yerstellbarer, miti cl^iri Suhr]ih|skafig^fUr^ ^kannten Insu^mehteri de'HFall 1st ■}] , 

das mindestens eine Kupplungselement im Elhgrl^| , stehen- 65 GemaB einer praktischen Au sfuhrungsf orm der Erfindung 
'• derySchieberWngeordhet ist, uber^^n§3|j|^ ist eine der beiden' Auflagerflachen konisch; ausgebildet. 

Kupplungselement a uBer Eingriff init d.er^ Weiterhin wird mil der 'Erfindung vorgeschlagen, daB eine 

Kupplungsschattesv verschiebbar 1st Durch ^^^^^ung- : der beiden Auflagerflachen zyhndnsch ausgeb^dei 1st. ^ 



>lungsschatles.versciuebbar ist.vDufch der beidei 
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Bei der Verwendung eines erfindungsgemaflen medizini- Fig. lb, 2b, 3 und insbesondere Fig. 4 zu entnehmen. 

schen Instruments als Rohrschaf tins trument ist ein Instru- Die bei dem dargesteUien Ausfuhrungsbeispiel m.it der 

menienteil als Handhabe mit einem starrer! Griffteil und ei- Handhabe 3 verbundene Kupplungshiilse 7 weist auf der der 

nem gegeniiber dem starren Griffteil verschwenkbaren Aufnahme des Kupplungsschaftes 6 dienenden Innenseite 

Griffteil ausgebildet und weist das andere Instrumententeii 5 einen axial verschiebbaren Fuhrungskafig 12 auf, in dem als 

eine im Kupplungsschafi gelagerte Schub-ZZugstange zur Kugeln ausgelegte Kupplungselemente 13 angeordnet sind. 

Betatigung eines medizioischen Grei instruments auf. Bei . Der ringformig ausgebildete Fuhrungskafig 12 ist uber eine 

dieser Ausgestaltung ist das erfindungsgemaBe medizini- Druckfeder 14 in.Richtung auf eine Aufiiahmeofi&iung 15 

sche Instrument dadurch gekennzeichnet, daB ein am proxi- . der Kupplungshiilse 7 fur den Kupplungsschafi 6 vorge- 

malen Ende der Schub-ZZugstange angeordnetes Halteele- 10 spannt und;weist einen freien mnendurchmesser zwischen 

. ment in einem in axialer Richtung der Handhabe verschieb- den Kur>plungselementen 13 auf, der kleiner ist als der Au- 

baren Betatigungselement festlegbar ist. Bendurchmesser des Kupplungsschaftes (S,- so daB der FUh- 

Das Halteelement am proximalen Ende der Schub-/Zugs- }, rungs^g .^Tnits^ den dann. gelagerten.Kupplungsele- 

tange ist gemafl eirier bevorzugten Ausfulirungsfbrm der Er- . merited der Handhabe 3>hiri ver- 
findung als Kugel . ausgebildet, die in eine entsprechend ( 15 ) schobenl^wird/ wenn der Kupplungsschaft 6 in die Kupp- 

komplementar ausgebildete Kugelpfanne im Betadgungs- lungshiilse7 eingesetzt 

element eingreift. ment 2 und Handhabe 3 bzw.. Kupplungsschafi 6 lind Kupp- 

SchlieBlich wird mit "der Erfindung vorgeschlagen, daB lungshulse'7. erfolgt dadurch, daB in der auBeren Mantelfta- 

zum Verstellen der Schub-ZZugstange zwischen dern ver- che des Kupplungsschaftes 6 ein umlaufender Einstich 16 

schwenkbaren Griffteil der Handhabe und derri axial in der 20 « ausgebilde v t ist, in den die Kupplungselemente 13 eintreten, 

Handhabe verschiebbaren Betatigungselement eine Zapfen- sobald der. Kupplungsschafi 6 ausreichend tief in die Kupp- 

Schhtz-Steuerung ausgebildet 1st ■ . •• . f.«- lungshulse J.eingeschoben worden ist > I v 

Weitere Merkmale ; und Vorteiie der < Erfindung ,ergeben ^ 
sich'aus 

Zeichnu^g^ (acli^ der;Kupp- 

gemaBen^ediziniijsch Instruments beispielhaft dargestellt lungshulse und andererseits im »Bereich des Emstichs 16 in 

ist. in der ^lctinuhg zeigt „ den .Xupglungsschafl -6 ausgebildet «md Die ]tf eigungeh der 

Fig. fa erne te^ er- Aniaufscnrkgen 17 z^%tte)achse Voii Kuppjungjsmilse 7 
findurigsgei^^r^^ 

senem Greifinstrument; v 30 schen der ^MttelacKse der Kupplung^ 

; Fig^lb^ iJer-P^teUung^ <x 

maB Fig. la; , groBer ist ali> der zwischen derMittelachse des Kupplungs- 

Fig. 2a eine teilweise geschnittene Seitenansichtties me- , < schaftes ,6 und der Anlauf schrage 17 im Einstich 16 vgebil- 

dizinischen Instruments gemaB Fig* la, jedoch mit geoffne- dete Winkei ft; Aufgra a > p und 

tern Greifinstrument, 35 der Vorspahhung dtr Kupplurigselemente 13 ;uber die an 

Fig. 2b eine vergroBerte Detailansicht der Darstellung ge- ;,;. N dem Fuhrungskafig 12 anhegende Druckfeder 14 stehen die 

maB Fig. 2a; beideamiteinander zu verbindenden Bauteiie 2 und 3 an der 

Fig. 3 eine teilweise geschnittene Seitenansicbt der mit konis^heri ^ wie- 

der Kupplungshiilse versehenen Handhabe bhne. das zweite derum eine besonders .gute und spielfreie iFixierung der bei- 

Instrumententeii und . 40 , den Bauteiie 2 und 3 gegeneinander bewirkt: ' 

Fig. 4 eine vergroBerte Detailansicht der Verbindung zwi- \Vie weiterhin insbesondere aus Fig.;4 ersichtlic h ist, lieg t 

schen Kupplungshiilse und Kupplungsschafi, das Verrasten der Kupplungsschafi 6 innerhalb derJKuppjlun^snulse 
der Kugel der Schub-/Zugstange in der Kugelpfanne darstel-:- zwei ^uftagerfia'cheri/18 .an, deren 'Ab's^d'^^ein^derein 

lend. v , v Mehrfaches des AuBendurchmessei^ des Kupplungsschaftes 

Bei dem in den Abbildungen dargestellten medizinischen 45 6 ehu»pricht Durch dieses weite Auseirianderliegen der Auf- 

Instrument handelt es sich um ein Rohrechafdnstrunient, lagerflac^eh jyonein^ geringeres 

namlich eine FaBzange, Dieses Instrument besteht aiis zwei < Spiel zwischen ^Greifinstruinerit 2 und Handhabe 3, als dies 

iiber eine Kupplung 1 miteinander verbundenen mstrumen- bei den aus dem Stand der Technik bekannten Instrumenten 

tenteileh, namlich dem Greifinstrument 2 und der Handhabe der Fall ist, Unter Belastung bei geschlossenem Greifwerk- 

3, die einzeln in Fig. 3 dargestellt ist. 50 zeug 5 ist die auf die Auflagerflachen 18 wirkende Kraft so 

Das Greifinstrument besteht bei dem dargestellten Aus- groB, daB keihe Torsion zwischen Handhabe 3 und Greifin- 

fiihrungsbeispiel aus einem langgestreckten Schaft 4, an strument 2 moglich ist. 

dessen distalem Ende das eigentliche Greifwerkzeug 5 an- Zum Fixieren der Schub-ZZugstange 8 an der Handhabe 3 

geordnet ist, Zum Verbinden mit der Handhabe 3 ist das pro- ist am proximalen Ende der Schub-ZZugstange 8 eine Kugel 

ximale Ende des Schaftes 4 des Greifiristruments 2 als S5 .19 angeordnet, die in einer Kugelpfanne 20 der Handhabe 3 

Kupplungsschafi 6 ausgebildete der zusammen miteiner am -v festlegbar ist ^ Das ^Verstellen :des GreifVerkzetigs 5 von der 

distalen Ende der Handhabe 3 angeordneten Kupplungs- in F^ig* 1 a dargestellten geschlosseneri Stellung in die in Fig. 

hulse 7 die Kupplung i bildet 2a dargestellte geoffnete Stellung .erfplgt uber eine Zapfen- 

Das Betahgeii des Greifwerkzeugs 5 erfolgt uber eine in Schhtz Steuerung 21 zwischen dem yerschwerikbaren Gnff- 

dem Schaft 4 gelagerte^und uber die Handhabe 3 betatigbare 60 . teil 10 der Handhabe 3 und einem Betaugungselement ^22, 

Schub-ZZugstange i8 das in axialer Richtung der Handhabe 3 verstellbar in der 

Die Handhabe;3 besteht aus einem starren Gnffleil 9 und Handhabe 3 angeordnet ist .Im dargestellten Ausfiihrungs- 

einem gegeriiiber demi ^starren Griffteil 9 verschwenkbaren beispiel/ist/der Zapfen 2^^^ 21 

GnfTteil 10 <Zum Erfassen und ^Bedienen der Handhabe 3 nut dem verschwenkbaren Gnffteil ib Aerbunden , wahrend 

sind an den freien Enden 'der GrifTteile 9, 10 Fihgerosen 11 65 der .Schlitz 24 in dem Betatigungselement 22 ausgebildet ist, 

ausgebildet. ' . .In derverriegelten SteUung in der Kugelpfanne 20 hm 

Der Aufbau der Kupplung * 1 sowic die Arbeitsweise , . greift die Kugel 19 ein Rastelement : 25.iund liegt an einem 

Handhabe 3 und Schub-/ Zugstange 8 ist den Abbildungen t .Entriegelungsbolzen 26 a.n,:der uber ^eih Federelemeni 27 
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fort von der Kugel 19 vorgespannt isL Durch Verschieben 
des Betatigungselements 22 mittels des verschwenkbaren 
Griffteils 10 lafit sich das Betatigungselement 22 entlang ei- 
ner auf der Innenseite der Handhabe 3 ausgebildeten Steuer- 
kurve 28 verfahren. 

Das Verriegeln und Entriegeln der Instrumententeile 2 
und 3 iiber die Kupplung 1 sowie das Betatigen des Greif- 
werkzeugs 5 iiber die Handhabe 3 geschieht wie folgt: 

Zum Ausbilden des in Fig. la und Fig. 2a dargestellten 
zusajiimengesetzten medizinischen Instruments wird in die 
Kupplurigshiilse 7 der in Fig. 3 dargestellten Handhabe 3 
das Greifinstrument 2 iiber den am proximalen Ende des 
Schaftes 4 des Greifinstrumehts 2 ausgebildeten Kupplungs- 
schaft 6 eirigesetzt. Da der AuBendurchmesser des Kupp-, 
lungsschaftes 6 grofier ist als der freie Innendurchmesser 
zwischen den in dem ringformigen Fuhrungskafig 12 ange- 
ordneten Kupplungselementen 13, wird der Fuhrungskafig 
12 mitsamt der in dem FiihrungskSfig 12 gelagerten Kupp- 
lungselemente 13 entgegen der Kraft der Druckf eder 14 von 
der Aufhahmeoffnung 15 der Kupplungshulse 7 fort ge- 
driickt, wenn der Kupplungsschaft 6 in die Kupplungshulse 
7eingeschoben wird. 

Das Zuruckdriicken l des Fuhrungskafigs 12 geschieht so 
iange^bis 4enin der Ma^ 6 
auisgeMite^^hstict^ Kupplungsele- 
mente 13;gelangt In diese^ Moment treten die Kupplungs- 
r elem^jj^^^ :wodurch 
fur die Druckf eder 14 wieder die Moglichkeit besteht, den 
Fuh™ngskang)12 in I ^chtung der Aufinahmeoffnurig 15 der 
Kupplungshulse zu drucken. Dies geschieht wiederum so 
-■lange,sbis^ Anlaufschra- 
gen 17 det Kupplung des Einstichs 16 anliegen. 

Ourch vden ;:^hkel^q^hi^v'z^c[ieh' den Anlaufschra- 
gen 17 <ergibt sich ' aufgrund des p^rrnahenten Drucks der 
Druckfeder 14 eine sichere und spielfreie Fixierung der bei- 
den miteinander zii verbindenden Instrumententeile 2 und 3. 

Zum Entriegeln der Verbindung ist auf der AuBenseite der 
Kupplungshulse ein in Axialrichtung der Kupplungshulse 
verschiebbarer Schieber 29 angeordnet, iiber den mittels ei- 
nes Mitnahmeelements 30 der Fuhrungskafig 12 entgegen 
der Kraft der Druckfeder 14 verschiebbar ist. 

Beim Verschieben des Schiebers 29 hin zum proximalen 
Ende der Handhabe 3 wird iiber das Mitnahmeelement 30. 
der Fiihrungsk2fig 12 samt Kupplungselementen 13 mitge- 
nommen. Aufgrund des Winkeluriterschieds zwischen den 
Anlageflachen der Anlaufschrageh 17 . wird der Abstand 
zwischen den beiden Anlageflachen wieder groBer, bis der 
Kupplungsschaft 6 wieder aus der Kupplungshulse 7 ent- 
nommen werden kann. Das Kupplungselement 13 trii dabei 
auBer Eingriff mit dem Einstich 16, so daB die Kupplungs- 
verbindung auf gehoben wird. 

Beim Einsetzen des Kupplungsschafts 6 in die Kupp- 
lungshulse 7 wird daruber hinaus die in dem Schaft 4 des 
Greifinstniments 2 gela f gerte Schub-ZZugstange 8 nach un- 
ten gebogen, wie dies in Fig. 4 dargestellt ist, Dieses Verbie- 
geh der SchubTZugstange 8 erfolgt, bis beim Einschieben 
des Kupplungsschafts in die Kupplungshulse 7 die Kugel 
19 der Schub^^gstange 8 das Rastelemeni 25 iiberwunden 
hat und die Kugel 19 in der Kugelpfanne 20 fixierend hinter- 
greift. Das Betaitigbn djes Greifwerkzeugs 5 erfoigt bei Beta- 
tigung des verschwenktaren Gri 10 iiber die Zapfen - 
Schlitz-Steuerutig ^>5I/^w6durch das an der Kugel 19 an lie- 
gende Betatigurigselem^ in axialer Richtung innerhalb 
der Handhabe 3 verschiebbar ist. 

Urn zu verhindern, daB sich die Handhabe 3 und das 
Greifinstrument 2 gegeneinander verdrehen konnen, ist zwi- 
schen diesen beiden Instrumententeilen 2, 3 eine Verdrehsi- 
. cherung angeordnet, die beim dargestellten Ausfuhrungs- 



beispiel aus einem in der Handhabe 3 gelagerten Zapfen 31 
besteht, der in eine entsprechend ausgebiliete Nut 32 im 
Kupplungsschaft 6 eingreift. 

Neben der dargestellten Moglichkeit, die Instrumenten- 
5 teile 2, 3 starr verdrehsicher miteinander zu verbinden, be- 
steht auch die nicht dargestellte Moglichkeit, die Instrumen- 
tenteile 2, 3 beispielsweise iiber einen Rastmechanismus in 
verschiedenen Winkelstellungen zueinander festzulegen. 

Wie aus den Abbildungen ersichtlich ist, erlaubt die be- 
10 schriebene Konstruktion des medizinischen Instruments 
eine schlanke Bauweise mit einem geringen Aussendurch- 
messer, so daB ein solches Instrument auch bei Operationen 
im HNOBereich einsetzbar ist. 

15 Bezugszeichenliste 

1 Kupplung 

2 Greifinstrument 

3 Handhabe 
20 4Schaft 

5 Greifwerkzeug 

6 Kupplungsschaft 

7 Kupplungshulse 

8 Schub-/Zugstange 
25 9 starrer Griffteil 

10 verschwenkbarer Griffteil 

11 Fingerose 

12 Fuhrungskafig 

13 Kupplungselement 
30 14 Druckfeder 

15 Aufnahmeoffnung 

16 Einstich 

17 Anlaufschrage 

18 Auflagerflache 
35 19Kugel 

20 Kugelpfanne 

21 Zapfen-Schlitz-Steuerung 

22 Betatigungselement 

23 Zapfen 
40 24SchIitz 

25 Rastelement 

26 Entriegelungsbolzen 

27 Federelement 

28 Steuerkurve 
45 29 Schieber " 

30 Mitnahmeelement 

31 Zapfen 

32 Nut 
aWinkel 

50 pWinkel 

Patentanspriiche 

1. Medizinisches, insbesondere chirurgisches Instru- 
55 ment mit zwei iiber eine Kupplung verbindbaren In- 
strumententeilen (2, 3), mit einer mit einem der beiden 
Instrumententeile (3) verbundenen Kupplungshulse (7) 
und einem an dem anderen Instrurnententeil (2) ausge- 
bildeten, in der Kupplungshulse (7) festlegbaren Kupp- 
60 lungsscbaft (6), da durch gekennzeichnet, daB die 
Kupplungshulse (7) und der Kupplungsschaft (6) iiber 
mindestens ein in einem Fuhrungskafig (12) angeord- 
netes und an Anlaufschragen (17) von Kupplungshulse 
(7) und Kupplungsschaft (6) anliegendes Kupplungs- 
65 element (13) kraftschlussig miteinander verbindbar 
sind, wobei das Kupplungselement (13) im wesentli- 
chen nur axial beweglich ist und die Kupplung nur ein 
Federelement (14) aufweist. 
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2. Medizinisches Instrument nach Anspruch 1, da- 
durch gekennzeichnet, daB auf der AuBenseite der 
Kupplungshulse (7) ein in Axialrichtung der Kupp- 
lungshiilse (7) verstellbarer, mit dem Fiihrungskafig 
(12) fur .das mindestens eine Kupplungselernent (13) 5 
im Eingriff stehender Schieber (29) angeordnet ist, 
uber den das mindestens eine Kupplungselernent (13) 
auBer Eingriff mit der Erdaufschrage (17) des Kupp- 
lungsschaftes (6) verschiebbar ist. 

3. Medizinisches Instrument nach Anspruch 2, da- 10 
durch gekennzeichnet, daB der Schieber (29) und der 
Fiihrungskafig (12) uber mindestens ein Mitnahmeele- 
ment (30) form- und/oder kraftschliissig miteihander 
verbunden sind. 

4. Medizinisches Instrument nach mindestens einem 15 
der Anspriiche 1 bis 3, dadurch gekennzeichnet, daB 
der zwischen der Mittelachse der Kupplungshulse (7) 
und der Anlaufschrage (17) der Kupplungshulse (7) ge- 
bildete Winkel (a) groBer ist als der zwischen der Mit- 
telachse des Kupplungsschaftes (6)f und der Anlauf- 20 
schrage (17) des Kupplungsschaftes (6) gebildete Win- 
kel (P). 

5. Medizinisches Instrument nach mindestens einem 
der Anspriiche 1 bis 4, dadurch gekennzeichnet, daB, 
urn ein ^ Verdrehfcn der beiden Instrumententeile (2, 3) 25 
gegeneinander zii verhindern, eine Verdrehsicherung 
vorg^hbrijist; \- : 

6. M^ziii^sches Instrument nach Anspruch 5, da- 
durch gekennzeichnet, daB die Verdrehsicherung als in 
einem der ^strumententeile (3) angeordneter Zapfen 30 
(31) ausgebildet ist, der in eine eritsprechende Nut (32) 
im anderen Instrumententeil (2) eingreift. 

7. Medizinisches Instrument nach Anspruch 5r da- 
durch gekennzeichnet, daB die Verdrehsicherung als it? 
einem der Instrumententeile (3) angeordneter Zapfen 35 
(31) ausgebildet ist, der in jeweils einer von mehreren 

in dem anderen mstrumententeil (2) ausgebildeten Nu- 
ten (32) festlegbar ist. 

8. Medizinisches Instrument nach Anspruch 5, da- 
durch gekennzeichnet, daB die Verdrehsicherung als 40 
zwischen den Instrumententeilen (2, 3) wirkender 
Rastmechanismus ausgebildet ist. 

9. Medizinisches Instrument nach mindestens einem 
der Anspriiche 1 bis 8, dadurch gekennzeichnet, daB 
sich der Kupplungsschaft 05) uber seine Umfangsflache 45 
an zwei Auflagerflachen (18) an der Innenseite der 
Kupplungshulse (7) abstiitzt, deren Entfemung vonein- 
ander in axialer Richtung des Kupplungsschaftes (6) 
betrachtet ein Mehrfaches des I)urchmesseres des 
Kupplungsschaftes (6) betragt. 50 

10. Medizinisches Instrument nach Anspruch 9, da- 
durch gekennzeichnet, daB eine der beiden Auflagerfla- 
chen (18) konisch ausgebildet ist. 

11. Medizinisches Instrument nach Anspruch 9 oder 
10, dadurch gekennzeichnet, daB eine der beiden Auf- 55 
lagerflachen (18) zylindrisch ausgebildet ist. 

12. Medizinisches Instrument nach mindestens einem 
der Anspriiche 1 bis 1 1 , wobei ein Instrumententeil als 
Handhabe (3) mit einem starren Griffteil (9) und einem 
gegenuber dem starren Griffteil (9) verschwenkbaren 60 
Griffteil (10) ausgebildet ist-und das andere Instrumen- 
tenteil (2) eine in dem Kupplungsschaft (6) gelagerte 
Schub-/Zugstange (8) zur Betatigung eines medizini- 
scheh Greifinstruments (2) aufweist, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB ein am proximalen Ende der Schub- 65 
/Zugstange (8) angeordnetes Halteelement in einem in 
axialer Richtung der Handhabe (3) verschiebbaren Be- 
tatigungselement (22) festlegbar ist. 
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13. Medizinisches Insunment nach Anspruch 12, da- 
durch gekennzeichnet, daB das Halteelement am proxi- 
malen Ende der Schub-/Zugstange (9) als Kugel (19) 
ausgebildet ist, die in eine entsprechend komplementar 
ausgebildete Kugelpfanne (20) im Betatigungselement 
(22) eingreift. 

14. Medizinisches Instrument nach Anspruch 12 oder 
13, dadurch gekennzeichnet, daB zum Verstellen der 
Schub-/Zugstange (8) zwischen dem verschwenkbaren 
Griffteil (10) der Handhabe (3) und dem axial in der 
Handhabe (3) verschiebbaren Betatigungselement (22) 
eine Zapfen-Schlitz-Steuerung (21) ausgebildet ist. 
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